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WITTENSTEIN cyber motor

Servoantriebssystem flr
Fahrerlose Transportsysteme

cyber® iTAS® system 2

einfach
sicher
kompakt



Kataloge, CAD-Daten und Betriebsanleitungen
finden Sie in unserem Downloadcenter unter

https://cyber-motor.wittenstein.de/de-de/download/
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WITTENSTEIN | alpha
WITTENSTEIN alpha GmbH

Hochprazise Servoantriebe und
Linearsysteme

A a,
/J\
WITTENSTEIN cyber motor
WITTENSTEIN cyber motor GmbH
Hochdynamische Servomotoren und
Antriebs-Elektroniken

LA
WITTENSTEIN galaxie
WITTENSTEIN galaxie GmbH

Uberlegene Getriebe und
Antriebssysteme

WITTENSTEIN alpha entwickelt, pro-
duziert und vertreibt mechanische und
mechatronische Servo-Antriebssysteme flr
Bereiche, in denen ein Maximum an Pra-
zision erforderlich ist. Unsere Produkte
setzen weltweit immer wieder MaB3stabe.

Unser Produktportfolio haben wir in vier
Segmente gegliedert, um so applikati-
onsindividuellen Ansprichen gerecht zu
werden: In den Segmenten Premium und
Advanced fokussieren wir uns auf Tech-
nologie und Performance, wahrend in
den Value- und Basic-Segmenten Preis
und bedarfsgerechte Leistung im Vorder-
grund stehen.

WITTENSTEIN cyber motor entwickelt,
produziert und vertreibt technologisch
hochwertige Servomotoren mit anspruchs-
vollen Antriebselektroniken sowie kom-
plette mechatronische Antriebssysteme
mit hochster Leistungsdichte. Speziell

bei Sondermotoren flr Ultrahochvakuum,
radioaktive Umgebung und Hochtem-
peraturbereich besitzen wir eine heraus-
ragende Expertise.

Bei individuellen Projekten setzen wir

auf eine enge Partnerschaft mit unseren
Kunden. Im Entwicklungsprozess tau-
schen wir uns aus, lernen voneinander
und kommen gemeinsam auf neue Ideen.
Die Loésungen, die dabei entstehen,
helfen unseren Auftraggebern, sich vom
Wettbewerb zu differenzieren.

Das Unternehmen WITTENSTEIN galaxie
entwickelt, produziert und vertreibt radikal
innovative Getriebe und Antriebssysteme,
deren Uberlegenheit auf einem véllig neu-
en Wirkprinzip basiert. Mit unserem einzig-
artigen Knowhow sind wir auf dem Gebiet
der rotativen mechatronischen Antriebs-
techniken weltweiter Technologiefthrer.

Unsere Innovationen ermdoglichen es
unseren Kunden, ihre Maschinen und
Anlagen mit bisher unerreichbaren Leis-
tungsparametern zu realisieren. Das hilft
innen, im Wettbewerb auch in Zukunft
vorn zu sein. DarUber hinaus tragen wir
mit unseren Losungen dazu bei, dass
Produkte besonders ressourcenschonend
und effizient hergestellt werden kénnen.
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WITTENSTEIN motion control

WITTENSTEIN motion control GmbH
Antriebssysteme flr extremste
Umweltanforderungen

L attocube

WITTENSTEIN group

attocube systems AG
Nanoprazise Antriebs- und
Messtechniklésungen

& baramundi

WITTENSTEIN group

baramundi software GmbH
Sicheres Managen von IT-Infrastruktur
in BUro und Produktion

WITTENSTEIN motion control entwickelt,
produziert und vertreibt aus Servomotoren,
Getrieben, Elektronik und Software
kundenspezifische Systeme fir besonders
kritische Umweltbedingungen. Unsere
Entwicklungskompetenz sowie die hohe
Fertigungstiefe der Komponenten stellen
sicher, dass unsere Technologien die
Anforderungen unserer Kunden erfullen.

Unsere innovativen Ldsungen fokussieren
wir auf Felder, in denen Hochstleistung,
Robustheit und Zuverlassigkeit entschei-
dend sind — die Luftfahrt, der Defense-
Bereich, Simulator-Anwendungen sowie
Subsea. Realtime Sicherheitssoftware
rundet unser Portfolio ab.

attocube entwickelt, produziert und
vertreibt Antriebs- und Messtechnik fur
anspruchsvollste Nanotechnologie-
Anwendungen. Die Produktpalette reicht
von Nanoantrieben und kompletten Mikro-
skopsystemen bis zu innovativen Sensorik-
L&sungen, die bisherige Messtechnik in
Préazision, Schnelligkeit und Kompaktheit
bei weitem Ubertreffen und auch unter
Extrembedingungen eingesetzt werden
koénnen.

Jahrelange Erfahrung und Expertise so-
wohl im wissenschaftlichen als auch im
industriellen Marktsegment munden in
ein Portfolio, das mit hdchster Prézision
und Anwenderfreundlichkeit begeistert.
Die weit Uberlegene Technologie revoluti-
oniert bestehende Anwendungen und
sichert unseren Kunden nachhaltige
Wettbewerbsvorteile.

baramundi ermoglicht Unternehmen und
Organisationen weltweit das effiziente,
sichere und plattformUbergreifende
Management von vernetzten Endgeréten
im Bereich IT und Manufacturing. Die
Management Suite bietet unseren Kunden
ein ganzheitliches, zukunftsorientiertes
Unified Endpoint Management.

baramundi ist Vorreiter im Bereich des
Unified Endpoint Managements der
vernetzten Produktion. Diese Losung
entwickeln wir in enger Zusammenarbeit
mit dem Digitalization Center von
WITTENSTEIN.



WITTENSTEIN cyber motor GmbH

Umfassendes Produkt Know-how

- Rotative und lineare Servomotoren
und Servoaktuatoren

- Antriebs-Elektroniken

- Mechatronische Antriebssysteme

Servomotoren

L&sungen nach Mal3

- Kundenspezifische Losungen mit maximalem
Kundennutzen

- Wir handeln ganzheitlich und betreten gerne Neuland

- Von der Konzeption Uber die Entwicklung
zur Produktion und Qualifikation bis hin zur
Serienlieferung

Entwicklung und Produktion
in Deutschland

- Stark ausgepragtes Entwicklungsteam
mit tiefgreifenden Kompetenzen

- Hohe Fertigungstiefe einschlieBlich eigener Wickelei
und zertifizierter Prufstande

- Héchste Qualitat durch innovative und beherrschbare
Prozesse

Antriebs-Elektronik

WITTENSTEIN - Einsatz ohne Grenzen

Verpackung Pharma und Food Montage- und Messtechnik Handling und Robotik




Unsere Kernkompetenzen

Kompetentes Projektmanagement

- Anfertigung von Studien zur Machbarkeit
komplexer Antriebsaufgaben

- Definierter Produktentstehungsprozess
begleitet von zertifizierten Projektmanagern

- Zertifiziert nach DIN EN 1SO 9001

Von Standardindustrie bis zu
rauen Umgebungsbedingungen

- Hohe und tiefe Temperaturen

- Radioaktivitat

- Vakuum

- Druck

- Explosionsfahige Atmospharen
- Reinraum

Erprobung, Zulassung
und Zertifizierung

-CE

- UL

- IECEx (ATEX)
- EHEDG

Intralogistik Halbleiter- / Elektronikfertigung Elektromobilitat Ol- und Gasexploration




Macht alles
ganz einfach.

cyber® iTAS® system 2 —
das Antriebssystem fur FTS.

Fahrzeugkonzept und kollaborativen
Einsatz mit Personen

5
| Sicherheit
S | Neue Sicherheitsarchitektur vereinfacht

| Konnektivitat

| Vielfaltige Schnittstellen erlauben einfache
Anbindung an Steuerungsumgebung




| Performance

| Antriebssystem ermdglicht hdhere
Produktivitat sowie eine gleichmaBige
Schleichfahrt

RiTrirvrantg

| Service

| Smarte Antriebsarchitektur vermindert
Aufwand von Konstruktion bis Betrieb

| Flach bauen

| Kompakte Antriebe ermoglichen Realisie-
rung schmaler und flacher Fahrzeuge

N
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cyber® iTAS® system 2
Differenzialantrieb fur FTS und AMR

Das Antriebssystem auf einen Blick

Das Antriebssystem, bestehend aus Servoregler und Diese ermdglicht den FTS und AMRs mit Fahrzeugmassen
Aktuator, vereint eine schlanke und integrationsfreundliche zwischen 1 t und 3 t einen entscheidenden Zugewinn
Sicherheitsarchitektur mit héchster Leistungsdichte. an Performance und erhdht somit die Produktivitat.




Aktuator — cyber® TAS actuator 2

Der cyber® TAS actuator 2 bietet eine Stltzlast von 750 kg pro
Rad — und dies bei einer Bauhthe von nur 180 mm oder 200 mm.
Durch die Integration des Getriebes in die Radgeometrie und die
Integration eines platzsparenden Safety-Encoders erreicht der
Servoantrieb eine Baulange von gerade einmal 230 mm.

Servoregler — cyber® simco® drive 2

Zur cyber® simco® drive 2 Baureihe zéhlen Servoregler fUr sinus-
kommutierte Servomotoren im Spannungsbereich von 12 bis

60 V. und einer Spitzenleistung von bis zu 10 kW. Die Servoregler
sind als dezentrale Ausflhrung in Schutzart IP65 erhéltlich. Die
Servoregler verflgen bereits in der Grundvariante Uber eine zwei-
kanalige STO-Funktion (Safe Torque Off) nach SIL3 / PL e.
Optional kénnen die Sicherheitsfunktionen SBC (Safe Brake
Control) nach SIL3 / PL e sowie eine sichere Encoder-Emulation
nach SIL2 / PL d fur den Safety-Encoder im Radantrieb ergénzt
werden. Dies kann ebenfalls einfach Uber zertifizierte, sichere
Kommunikationsschnittstellen realisiert werden und bildet damit
einen wichtigen Beitrag zur Next Level Sicherheitsarchitektur.

Mehr Informationen
zum Antriebssystem

D



https://www.wittenstein-itas.de/de/

Servoantriebssystem
Konnektiv auf allen Ebenen

Die Servoregler der cyber® simco® drive 2 Baureihe
und das Kompaktantriebssystem cyber® dynamic
system sind mit den flexiblen Feldbusschnittstellen
EtherCAT, PROFINET RT / IRT, EtherNet/IP mit
CIP Sync, Sercos lll und CANopen offen fiir die
Anbindung an ganz unterschiedliche Steuerungen.

Die Multi-EtherNet-Schnittstelle der cyber® simco®drive 2
Servoregler und des Kompaktantriebssystems cyber®
dynamic system setzen in diesem Marktsegment den
neuen Benchmark. Sie ermdglicht es dem Anwender

— mit ein und derselben Hardware — frei zwischen den
Feldbusvarianten EtherCAT, PROFINET, EtherNet/IP mit
CIP Sync und SERCOS Il zu wahlen. Dies gewéhrleistet

Steuereinheit

cyber® simco® drive 2
mit Schutzart IP20

cyber® dynamic line cyber® kit line cyber® dynamic line

112

cyber® simco® drive 2
mit Schutzart IP65

@

cyber® kit line

bewahrte, einfache und echtzeitfahige Konnektivitat an
unterschiedlichste Steuerungsumgebungen.

Ein und dieselbe Hardware bedeutet auch ein und dieselbe
Materialnummer. Das heiBt, dass das Multi-EtherNet
Alleinstellungsmerkmal die sonst Ubliche Variantenvielfalt
reduziert. Dies wiederum vermeidet Kosten und Aufwand
in der elektrischen Konstruktion, in der Beschaffung,

bei der Artikeladministration sowie bei Inbetriebnahme,
Service und Wartung.

Profitieren Sie dariiber hinaus von sicheren Kommuni-
kationsschnittstellen fiir eine schnelle und sichere
Ubertragung von sicherheitsrelevanten Daten.

cyber® simco® drive 2

mit Schutzart IP65 cyber® dynamic system

@

cyber® iTAS® system 2 cyber® kit line

Mehr Informationen zum

cyber® iTAS® system 2



https://cyber-motor.wittenstein.de/de-de/produkte/servoantriebssysteme/integrierte-systemloesungen/cyber-itas-system-2/

Feldbusschnittstellen

- PROFINET RT/IRT Schnittstelle unterstitzt Applikationsklassen 1, 3, 4
- Einfachste Einbindung in die SIEMENS-Software
o (TIA Portal /SIMOTION Scout) Uber das PROFIdrive Antriebsprofil
% - Nutzung aller Standard-Technologieobjekte von SIEMENS
- Einfachste Konfiguration durch bereitgestellte GSDML-Datei — vereinfachte Achskonfiguration
- Abweichung im Buszyklus von maximal 1 ps bei PROFINET IRT

- Industrietaugliches Antriebssystem zur Anbindung an die Rockwell Steuerung
- Realisierung unterschiedlicher Applikationen mit Zykluszeiten bis zu 1 ms
Ethen 'et/IP' - Einfache Inbetriebnahme und vollstandige Nutzung der Rockwell Steuerung sparen Zeit und Kosten —
kein zusatzliches Know-how notwendig
- Vorgefertigte Add On Instructions zur Realisierung unterschiedlicher Applikationen

- Feldbusschnittstelle EtherCAT (CoE) zur Anbindung des Reglers an eine Beckhoff Steuerung -
die verwendeten Parameter gleichen damit dem CANopen-Standard

— - Zeiteinsparung und easy to use dank File over EtherCAT: Laden von Files Uber den EtherCAT-Bus von
E’[herCA'IZ,‘- der Steuerung direkt auf den Regler. Daten kdnnen an beliebig viele Regler im Netzwerk gleichzeitig
verteilt werden, z. B. bei Firmwareupdates keine zuséatzliche Verdrahtung, Nutzung des vorhandenen
Know-hows

- Uber das Antriebsprofil FSP Drive lassen sich synchrone Bewegungsprofile mit geringer Zykluszeit
Sercos und Jitter realisieren
the automation bus - Es kdnnen die gewohnten Achsbausteine und Technologiefunktionen der Schneider Electric Steuerung
genutzt werden, wodurch die Einbindung und Konfiguration der Servoregler besonders einfach ist.

- Einbindung des Reglers mit CANopen nach dem Protokoll-Standard 402
Cﬂﬂopen - Realisierung einer Vielzahl von Betriebsarten, z. B. Profile Position, Profile Velocity, u.v.m.
- Héchste Flexibilitat zur Prozessgestaltung durch ein dynamisches PDO-Mapping: Prozessdaten kénnen
selbst wahrend der Laufzeit Uber das dynamische PDO-Mapping gedndert werden

- Parametrierung von n-Achsen Uber die TCP/IP Schnittstelle
TCPIJ/IP (ohne Verbindung jedes einzelnen simco® drive mit einem PC)
- Wegfall von Verkabelungsaufwand

Sichere Feldbuskommunikation

- Sichere Kommunikationsschnittstellen erméglichen eine schnelle und sichere Ubertragung von
sicherheitsrelevanten Daten ohne zusatzliche Verkabelung
@ - Zertifizierte Schnittstellen nach IEC 61508 bis SIL3 und PLe (Performance Level e) Kategorie 4
erflllen dabei die hdchsten Sicherheitsanforderungen
- Profitieren Sie von einem reduzierten Zeit- und Kostenaufwand bei Inbetriebnahme, Service,
Dokumentation fUr den sicheren Betrieb von Anlagen und Maschinen

PROFIsate CIP Safety”

131
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Antriebssystem
Losungen fur komplexe Antriebsaufgaben

| Logistik
Zuverlassiger Transport mit hochster
Geschwindigkeit und minimalem Footprint.




_I
|_I\/Iontage

Hochpréazise Bewegung mit erhéhten
Sicherheits- und Préazisionsanforderungen.

151



Vergleich cyber® iTAS® system 1 und 2
Next Level Sicherheitsarchitektur

cyber® iTAS® system 1 mit Basis-Sicherheitsarchitektur

Encoder-Modul Safety PLC
600 mm 250 mm

Breite Batterie

Fahrzeug IPC

cyber® iTAS® system 2 mit Next Level Sicherheitsarchitektur

Safety PLC
460 mm 180 / 200 mm

Breite Hoéhe
Batterie

Fahrzeug IPC

16 cyber® iTAS® system 1 und 2




1

| Reduzierung von Komponenten

Die integrierte Sicherheitsarchitektur des cyber® iTAS® system 2 tragt dazu
bei, Bauteile wie Kabel, Schitze, Relais oder einen zweiten Encoder ein-
zusparen. Weniger Komponenten bedeuten weniger Ausfallrisiken so-

wie Montage- und Dokumentationsaufwand. Und dennoch werden die
Anforderungen an den sicheren Betrieb von AGVs und AMRs erflllt.

1

|Vie|zah| von Sicherheitsfunktionen

Der Servoregler cyber® simco® drive 2 verfligt bereits in der Grundvariante
Uber eine zweikanalige STO-Funktion (Safe Torque Off). Optional kdnnen die
Sicherheitsfunktionen SBC (Safe Brake Control) sowie eine sichere Encoder-
Emulation flr den Safety-Encoder im Radantrieb und die Sicherheitsfunktion
SP (Safe Position) erganzt werden. Mit der Kommunikation Uber sichere Bus-
Systeme kdnnen IO-Module, diverse Kabel, Relais sowie Encoder-Module
einspart werden und gleichzeitig die hdchsten Sicherheitsanforderungen im
AGV- und AMR-Markt erfullt werden.

| Flache Bauweise und platzsparendes Design

Das kompakte Antriebssystem cyber® iTAS® system 2 braucht extrem wenig
Einbauraum. Daflr sorgen z. B. der axiale Aktuatoranbau, die einseitige
Steckeranordnung beim Servoregler sowie die Integration des Getriebes in
die Radgeometrie. Dadurch lassen sich sehr flache (mit Hohe ab 180 mm)
und schmale Fahrzeuge realisieren.

einfach - sicher - kompakt
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cyber® TAS actuator 2
Radintegrierter Servoaktuator

Integrierter Sicherheitsgeber,
Bremse und Getriebe

Axiale Fahrzeuganbindung
und Kabelabgang

Maximales Drehmoment
Stitzlast 200 Nm
Bis 750 kg pro Aktuator

PR i

Maximale Geschwindigkeit
Zertifizierungen 2,5m/s
CE, UL

Schutzart Rad
IP54 Wahlweise aus Besthane,
Vulkollan oder ohne Rad

Der radintegrierte Servoaktuator cyber® TAS actuator 2 und andere mobile Plattformen von 1 bis 3 Tonnen.
ist die professionelle Wahl fUr leistungsstarke Fahrerlose Er bietet mit integriertem Sicherheitsgeber, Bremse und
Transportsysteme (FTS), autonome mobile Roboter (AMR) Getriebe hochste Zuverlassigkeit und Sicherheit.

cyber® TAS actuator 2




|
1 Flache Bauweise

Hochste Designflexibilitat fur Fahrzeuge bereits
ab einer Fahrzeughéhe von 180 mm ermog-
licht durch einen axialen Fahrzeuganbau und
Kabelabgang.

1
| Sicherheit

Mit seiner neu konzipierten ,Next Level Sicherheits-

architektur” wird das cyber® iTAS® system 2
bei gleichzeitiger Beachtung von Performance-
und Produktivitatsanforderungen den hohen

Sicherheitsanforderungen bis hin zu kollaborativen

Einsatzszenarien gerecht.

ITDerformance

Maximale Leistung flr Fahrzeugmassen zwischen

1 und 3 Tonnen - schwere und gleichzeitig schnelle
Fahrzeuge kdnnen mit dem cyber® iTAS® system 2
noch kompakter gebaut werden. Die Stitzlast von
750 kg pro Rad erlaubt kirzeste Bremswege und
kleinere Schutzfelder.

1

| Einfachheit

Die Motorparameter des cyber® TAS actuator 2
werden im cyber® simco® drive 2 gespeichert
und beim Einschalten automatisch aufgerufen.
Durch dieses elektronische Typenschild kann
die Inbetriebnahme besonders unkompliziert,
schnell und sicher erfolgen.

kompakt - sicher - performant
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cyber® TAS actuator 2

P54

BaugroBe 085/20 085/40
Zwischenkreisspannung Upe Voo 48 48
Maximales Drehmoment M. Nm 94 204
Maximaler Strom Lo A 65 130
Dauerstillstandsdrehmoment M, Nm 26 56
Dauerstillstandsstrom ly A 15 32
Haltemoment Bremse (bei 100°C) M, Nm 70 70
Leerlaufdrehzahl n, min™! 295 312
Gewicht m kg 15 15,5 kg
Umgebungstemperatur 8, °C 0 bis +40 0 bis +40
Schutzart IP 54 54
Stutzlast pro Rad kg 750 750

Radbelag

Besthane / Vulkollan

Besthane / Vulkollan

Shore Harte Radbelag

92 A

92 A
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WITTENSTEIN cyber motor

Abbildungen mit Rad @ 18)mm 920505
Representations with wheel 180mm (81 5> 18
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{p} //77, ; Rad ‘ A [mm] ‘ B [mm] ‘ C [mm]
RAD21801-0801-xxxNN 180 26,1 18
MUhT / P"} /b/w /rJ Bremse | Brake X
schwarz ac Temperatursensor /
MOT | PH /v Temperature sensor RAD22001-0801-xxxNN 200 36,1 28
weil | white Geber /
Encoder
MOT / PH I U_]
rot | red
Funktion Kabelende
MOT / PH /W Ringkabelschuh M5
MOT /PH /V Ringkabelschuh M5
MOT /PH /U Ringkabelschuh M5
Geber M12 17-polig; A-codierte Buchse, gerade

Bremse & Temperatursensor

M12 4-polig; A-codierte Buchse, gerade
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cyber® TAS actuator 2
Optionen

Haltebremse

Die in den Antriebsaktuatoren verbauten Bremsen sind elektromagnetisch betatigte Zweiflachenfederkraftoremsen. Die
Bremskraft wird von Federn erzeugt und durch eine elektromagnetische Kraft aufgehoben. Im spannungsfreien Zustand wer-
den die zwei Reibflachen durch Federn an Gegenlaufflachen gedriickt, wodurch ein Bremsdrenmoment erzeugt wird. Durch
das Anlegen einer Spannung an die Erregerwicklung, wird der magnetische Rotor durch die resultierende Kraft bewegt. Diese
Bewegung richtet sich entgegen der Druckkraft der Federn. Auf diese Weise werden die Reib- und Gegenlaufflachen vonein-
ander geldst, was eine Aufhebung des Bremsdrehmoments zur Folge hat.

BaugroBe ‘ 085
Nennspannung 12V (x10%)
Ubererregungsnennspannung 24V (£10%)
Nennleistung 9w
Ubererregungsnennleistung 36 W
Nennstrom 0,75 A
Ubererregungszeit 300 ms bis 500 ms
SchlieBzeit 80 ms
Offnungszeit 110 ms

|22
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WITTENSTEIN cyber motor

Drehgeber

Als Motorfeedback zur Kommutierung ist im Antriebsaktuator entweder ein PL d Sicherheitsgeber oder
BiSS-C Geber mit folgenden technischen Daten verfligbar:

Geber ‘ IK HL
Schnittstelle EnDat 2.2 FS BiSS-C
Positionswerte/U 524288 (19 Bit) 16384 (14Bit)
Systemgenauigkeit + 90" +0,3°
Versorgungsspannung DC 3,6 V bis 14 V DC 4,5V bis 5,5 V

SIL 2 geméB EN 61508

Category 3, PL d gemaB EN 1SO 13849-1:2015 keine

Funktionale Sicherheit

PFH SIL2 <15 x 10° -

23|



cyber® simco® line
Servoregler

Vielfdltige Feldbusschnittstellen
Bauraumeinsparung - Multi-Ethernet-Variante

bis zu 30 % - Echtzeitfahige Feldbusschnittstellen
- Sichere Feldbuskommunikation

- Vielfaltige Geberschnittstellen

Schutzart
P65

Weitbereichseingang
12-60 V,,

Integrierte Sicherheitsfunktion
STO nach SIL3/PL e

SBC nach SIL3/PL e

SP Uber EnDat FS nach SIL3 / PL e
Encoder-Emulation (SIL2 / PL d)

Elektronisches Typenschild
Automatische und sichere Parametrierung

des Motors
In Kombination mit verschiedenen Servomotoren und einer kurzzeitigen Spitzenleistung von 10 kW kann der Regler
Servoaktuatoren ist der cyber® simco® drive 2 die ideale fUr hochgenaue Anwendungen, z.B. in der Intralogistik,
Lésung fir schnelle und prazise Verfahr- und Positionier- der Werkzeugmaschinenindustrie, in der Elektronikindustrie
aufgaben. Mit einer Dauerleistung von bis zu 5 kW und oder in der Verpackungsbranche eingesetzt werden

cyber® simco® line - Servoregler




1
| Konnektivitat

Der cyber® simco® drive 2 Regler ist mit einer Multi-
EtherNet-Schnittstelle verfiigbar und ermdglicht mit ein
und derselben Hardware — frei zwischen den Feldbus-
varianten EtherCAT, PROFINET, EtherNet/IP mit CIP Sync
und Sercos Il zu wahlen. Optional ist eine Variante mit
CANopen erhéltlich. Dieses Merkmal gewahrleistet
bewahrte, einfache und echtzeitfahige Konnektivitat an
unterschiedlichste Steuerungsumgebungen. Die Multi-
Ethernet-Version reduziert zudem die sonst Ubliche
Variantenvielfalt und vermeidet hohen Aufwand in der
elektrischen Konstruktion, in der Beschaffung, bei der
Artikeladministration sowie bei Inbetriebnahme, Service
und Wartung. Profitieren Sie darlber hinaus von sicheren
Kommunikationsschnittstellen fir eine schnelle und
sichere Ubertragung von sicherheitsrelevanten Daten
ohne zusatzliche Verkabelung.

1

| Flexibilitat
Die Multi-Ethernet-Variante bei der cyber® simco® drive 2
Baureihe bietet einen groBen Umfang an Flexibilitat bei
der Auswahl der benotigten Schnittstellen. Darlber hinaus
stehen verschiedene Leistungsklassen zur Verfigung,
welche passgenau entsprechend der Applikation ausge-
wahlt werden kénnen.

| Dynamik und Prazision

Dynamik und Préazision sind zwei weitere Merkmale, die
die cyber® simco® drive Regler ausmachen. Die echtzeit-
féahige und taktsynchrone Ethernet-Kommunikation, die
hohe Stromauflésung von 14 Bit und eine Schaltfrequenz
von 16 kHz ermoglichen eine hochgenaue Drenmoment-
regelung bei komplexen Motion-Control-Anwendungen.

1

| Intelligenz

cyber® simco® drive ,denkt“ vor und mit. Integration,
Inbetriebnahme, Bedienbarkeit, Konfiguration,
Kommunikation: Bei der cyber® simco® line ist alles auf
Einfachheit, Intuition und Effizienz ausgelegt.

Die automatische Motorparametrierung dank elektroni-
schem Typenschild und die integrierte SPS-Funktionalitat
belegen dies unter anderem. Das spart Zeit und Geld —
und ist mehr als clever.

_
| Sicherheit und Robustheit

Industrietauglich — mit diesem Begriff 1asst sich die
Kombination aus robustem Design und integrierter Sicher-
heit am besten beschreiben. Mit der integrierten Safety-
Funktion STO (Safe Torque Off) erfiillen alle Reglervarianten
Sicherheitsanforderungen gemas SIL3 / PL e. Weitere
Sicherheitsfunktionen sowie sichere Feldbusschnittstellen
stehen mit der Variante mit optionaler Sicherheitskarte zur
Verfligung. AuBerdem besitzen die Antriebsregler ver-
sorgungsseitig einen 12 bis 60 V,, Weitbereichseingang,
wodurch sie sich hervorragend fur den Batteriebetrieb eig-
nen. Zudem stehen die Regler mit der Schutzart bis IP65
zur Verfigung und eignen sich so auch fur anspruchsvolle
Einsatzbedingungen.

1

| Kompaktheit und Einfachheit

Die cyber® simco® drive 2 Regler Uberzeugen mit ihrem
kompakten Design. Diese Baureihe ist um 30 % kom-
pakter als die Vorgéngerversion und ermoglichen mit den
nach vorne angeordneten Anschlusselementen einfache
Steckerbelegungen.

konnektiv - intelligent - sicher
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cyber® simco® drive 2

IPG5

Leistungsvariante SIM2050 ‘ SIM2100
Versorgungsspannung
(Leistung / Logik / STO) Vo +12...+60
Bemessungsstrom A 50 100
Maximalstrom Ay 100 200
Nennleistung
(bei 48 V,) w 2.500 5.000
Maximalleistung
(bei 43 V,) W 5.000 10.000
Kommunikation B EtherCat, PROFINET RT/IRT, EtherNet/IP mit CIP Sync, Sercos lIl, CANopen
Mit Sicherheitskarte: PROFIsafe, CIP Safety
Ohne Sicherheitskarte: EnDat 2.2, BiSS-C, SSI, Resolver, Sin/Cos-Encoder,
Geberschnittstellen - Inkrementalgeber mit Hall
Mit Sicherheitskarte: EnDat 2.2 FS
Inbetriebnahme - USB
Digitale Eingange - 4
Digitale Ausgange = 2
Ohne Sicherheitskarte: STO nach SIL 3
Sicherheitsfunktion - Mit Sicherheitskarte: Sichere 1 Vg Sinus / Cosinus Encoder-Emulation nach SIL 2,
SBC nach SIL 3
Bremsenansteuerung - ja
Bremschopper - Nicht integriert
Technologiefunktionen - Motion Task
Gewicht kg 1,62
Umgebungstemperatur °C 0...45
Schutzart P 65
Zulassung - NRTL, CE, Funktionale Sicherheit

Mehr Informationen zum cyber® simco® drive

in Verbindung mit Traktionsantrieben zum
Einsatz in Fahrerlosen Transportsystemen



https://cyber-motor.wittenstein.de/de-de/produkte/servoantriebssysteme/integrierte-systemloesungen/cyber-itas-system-2/
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Kabelschuhe sind nicht im
Lieferumfang enthalten.
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Ansicht X (1:2)

Nummer ‘ Funktion ‘ Steckverbinder am Gerét

X1 Spannungsversorgung (Logik / STO) M12 6-poliger Stecker

X2 Safety Encoder-Emulation M12 8-polige Buchse A-kodiert

X3 Temperatursensor Motor und Bremse M12 4-poliger Stecker A-kodiert

X4 Safety I/0 M12 12-polige Buchse A-kodiert

xS Feldousschnittstelle Output Etheﬁét%;\gil;i:sl\_/ﬁzizgfpz?;; ehes b kodlr

X6 Diagnoseschnittstelle USB M12 4-polige Buchse A-kodiert

x7 e M2 Sl Sk

X8 Digitaleingdnge und -ausgénge M12 8-poliger Stecker A-kodiert

X9 Encoderschnittstelle M12 17-poliger Stecker A-kodiert
Motor (U, V, W, PE) und Spannungsversorgung (UZK+/UZK-) Schraubanschliisse M5 / Kabelschuh M5 bis 25mm?2

27 |



Kabel
cyber® simco® line

1. cyber® simco® drive 2. cyber® simco® drive

DC Spannungs-
versorgung (Logik/STO)

DC Spannungs-
versorgung (Logik/STO)

Digital I/0 Safety Steuerung Ubergeordnete Safety Steuerung Digital IO
Steuerung
Inbetriebnahme / Diagnose PC Inbetriebnahme / Diagnose PC
Digital I/O

— CANoOpeN

= Ethernet basiert

= |Nbetriebnahme
Safety

128
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IP65

Schnittstellen

Nr. | Zubehorart Bezeichnung PLC/PC/ Beschreibung Vorzugsldngen
1. simco® drive

2. simco® drive

Spannungsversorgung Leistung / STO

Spannungs- CAPOWE-M12FSM- DC - Spannungsver-

versorgungskabel L -LXXXX M12 Buchse 6-polig offene Kabelenden sorgungskabel 1,5;3;5;10m

Feldbus CANopen

Netzwerkverbindung
offene Kabelenden zur Steuerung; Stecker | 1;2; 5;10; 15 m
konfektionierbar

CAB-BUS-CAN- M12 Buchse 5-polig

2 | Feldbuskabel SPS M12M-FL__-LXXXX A-kodiert

Netzwerkverbindung

3 Feldbuskabel CASIGN-CAN-M12F- M12 Stecker 5-polig M12 Buchse 5-polig zwischen simco® 1:2:5:10: 15 m
Verléangerung SA-M12MSA-LXXXX A-kodiert A-kodiert drives T

2 Abschlusswiderstand CAB-BUS-CAN- B M12 Stecker 5-polig Nur fir CANopen Kom- |
CANopen M12M-TERMINAT A-kodiert munikation notwendig

Industrial Ethernet (EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP / Sercos Ill)

TCC 002-025-XXXR- M12 Stecker 4-polig Netzwerkverbindung

5 | Netzwerkkabel SPS PUR D-kodiert RJ45 Stecker zur Steuerung 1;2;5;10; 15 m
. . Netzwerkverbindung
6 Net%werkkabel TCC 002-026-XXXR- M12 Stecker 4-polig M12 Sltecker 4-polig zwischen simco® 1:2:5:10: 15 m
Verléangerung PUR D-kodiert D-kodiert .
drives
Inbetriebnahme
Verbindungskabel zu
. CASIGN M12-4p M12 Stecker 4-polig Diagnosezwecken,
7| Verbindungskabel USB | ;5p_» 5 om PVC A-kodiert USB A Stecker Inbetriebnahme mit 2m
MotionGUI 2
Digitale Ein- und Ausgénge
e CASIGN-I/0-M12FSA- | M12 Buchse 8-polig M12 Buchse 8-polig Verbindungskabel zu
8 | Kabel fur Digital 10 M12FSA-L0500 A-kodiert A-kodiert 1/0-Box sm
Safety Encoder-Emulation
. . Verbindung zur Safety-
Kabel flir Safety CASIGN-SAC-8P- M12 Stecker 8-polig :
9 | Encoder-Emulation | M12MS-PUR-L1500 | A-kodiert offene Kabelenden | Steuerung; Stecker | 1,5m
konfektionierbar
Safety I/O
CASIGN-SAC-12P- | M12 Stecker 12-polig verbindung zur Safety-

10 | Kabel fir Safety 1/0 offene Kabelenden Steuerung; Stecker 1,5m

M12MS-PUR-L1500 A-kodiert konfektionierbar

Encoder
. . Encoderkabel zu
Kabel fir Encoder- CASIGN-SAC-17P- M12 Buchse 17-polig R .
1 schnittstelle M12FS-PUR-LXXXX | A-kodiert offene Kabelenden | Motor; Stecker 1:3m

konfektionierbar

Temperatursensor / Bremse

Temp.sensor- /
CASIGN-TempBr- M12 Buchse 4-polig offene Kabelenden Bremsenkabel zu 1m
M12FSA-FL_-L0100 A-kodiert Motor; Stecker

konfektionierbar

Kabel fir
12 | Temperatursensor
Motor / Bremse

XXXX = Kabellange in cm (Beispiel: 5 m = 0500)
XXX = Kabellange in dm (Beispiel: 5 m = 050)

29|
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Kabel

cyber® simco® line

IP65

Technische Details:

Spannungs-
versorgungskabel

cyber® simco®
drive (Nr. 1)

Feldbuskabel IP65
(Nr. 2, 3)

Netzwerkkabel
(Nr. 5, 6)

Verbindungskabel
USB IP65 (Nr. 7)

Kabel fir Digital
10 IP65 (Nr. 8)

Schleppkettentauglich Max. 2 Mio. Zyklen max. 5 Mio. Zyklen max. 3 Mio. Zyklen Nein max. 10 Mio. Zyklen

. UL (AWM-Style UL (AWM-Style
Zullzssuing UL Listed (E468743) | 5533/10578), GSA; CE | 20233/11602), CSA: CE e CE
AuBenmaterial PUR PUR PUR PVC PUR
Schirmung Ja Ja Ja Ja Nein
Temperaturbereich -25...480 °C -40...480 °C -40...480 °C -30 ... +80°C -25...+80 °C
(statisch)
Temperaturbereich -25...+80 °C -30...470 °C -30...470 °C -5 ... +70°C -25...480 °C
(dynamisch)
Min. Biegeradius 5 x AuBen-0 6 x AuBen-0 5 x AuBen-0 - 5 x AuBen-0
(statisch)
Min. Biegeradius 10 x AuBen-@ 10 x AuBen-@ 12 x AuBen-0 - 10 x AuBen-@
(dynamisch)
AuBendurchmesser 10,4 mm £0,3 mm 6,9 mm 5 % 6,7 mm 5 % 4,6 mm = 5% 5,8 mm 5 %

CAT 5, Class D (ISO/
Ubertragungsparameter - - IEC 11801:2002), - -
(EN 50173-1)

Ubertragungsrate - - blliullogu,\glbel )t(/s - -

Schleppkettentauglich

Kabel fiir Safety
Encoder-
Emulation (Nr. 9)

max. 4 Mio. Zyklen

Kabel fiir Safety

1/0 (Nr. 10)

max. 4 Mio. Zyklen

Kabel fiir
Encoderschnitt-
stelle (Nr. 11)

max. 1 Mio. Zyklen

Kabel fir
Temperatursensor
Motor und Bremse

(Nr. 12)

Nein

Zulassung CE, UL, CSA, EAC CE, UL, EAC CE, UL, CSA CE, UL, CSA, EAC
AuBenmaterial PUR PUR PUR PVC
Schirmung Ja Nein Ja Ja
Temperaturbereich 25 ... +80°C 40 ... +80 °C 40 ... +80 °C -30 ... +80 °C
(statisch)
Temperaturbereich -5 ... +80 °C 20 ... +80 °C 25 ... +80 °C -5 ... +80 °C
(dynamisch)
Min. Biegeradius

) 5 x AuBen-@ 5 x AuBen-@ 8 x AuBen-@ 10 x AuBen-Q@
(statisch)
MR Biggeradius 10 x AuBen-@ 10 x AuBen-@ 12 x AuBen-@ -
(dynamisch)
AuBendurchmesser 5,9 mm + 0,2 mm 7,2 mm 8,5 mm x 0,25 mm 5,3mm + 5%
Ubertragungsparameter - - - -
Ubertragungsrate - - - -
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WITTENSTEIN cyber motor

Spannungsversorgungskabel cyber® simco® drive (Nr. 1)

M12 Buchse, Offene
Gerade Kabelenden
Pinbelegung Beschriftung
N.C. 1 BKA1
\ e/ :
\ , Logic+ 3 BK3
STO 4 BK4
Female,
M-kodiert STO GND 5 BK5
FE 6 GN/YE
Feldbuskabel CANopen (Nr. 2)
M12 St. Offene
Gerade Kabelenden
3 4 Pinbelegung Farbbelegung
O 5 O j Schirm 1
O O O 9F 2 Rot
2 1 - 3 Schwarz
Female, CAN-H 4 WeiB
A-kodiert CAN-L 5 Blau
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Kabel
cyber® simco® line

Feldbuskabel CANopen (Nr. 3)

4‘3
1INCV2
Male,
A-kodiert

Female,
A-kodiert

Netzwerkkabel Ethernet (Nr. 5)

4 3 6 321
(LA

1~ =2
Male, Male

D-kodiert
Netzwerkkabel Ethernet (Nr. 6)

4 3 4 3

IR

Male, Male,
D-kodiert D-kodiert

M12 St. Gerade

M12 St. Gerade

Pinbelegung Pinbelegung
Schirm 1 1
+ 2 2
3 3
CAN-H 4 4
CAN-L 5 5
M12 St. Gerade RJ45 St. Gerade
Pinbelegung Pinbelegung
TD+ 1 1
TD- 3 2
RD+ 2 3
RD- 4 6
M12 St. Gerade M12 St. Gerade
Pinbelegung Pinbelegung
TD+ 1 1
TD- 3 3
RD+ 2 2
RD- 4 4
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cyber motor

Verbindungskabel USB (Nr. 7)

Male,
A-kodiert

Kabel fur Digital 10 (Nr. 8)

1 1
7002 7002
60080 60080

00%; 00%s
5 g 52

Female,
A-kodiert

Male

Female,
A-kodiert

AW N -

M12 St. Gerade
Pinbelegung

1

USB-A Stecker
Pinbelegung

1

2

2

3

3

DIN 2

Gerade
Pinbelegung

M12 Buchse,

1

M12 Buchse,
Gerade
Pinbelegung

1

DIN 4

2

2

DOUT 1

3

3

DOUT 2

VCC24

DIN 1

DIN 3

Kabel fur Safety Encoder-Emulation (Nr. 9)

Male,
A-kodiert

M12 St., Offene Kabel-
Gerade enden
Pinbelegung Farbbelegung
GND 1 WeiB
SIN+ 2 Braun
SIN- 3 Grin
COS+ 4 Gelb
COSs- 5 Grau
N.C. 6 Rosa
N.C. 7 Blau
N.C. 8 Rot
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Kabel
cyber® simco® line

Kabel fiir Safety 1/0 (Nr. 10)

M12 St. Offene Kabel-
113 _2 1 Gerade enden
0 Pinbelegung Farbbelegung
4 &
1 STO_A 1 Braun
5 9
STO_B 2 Bl
8 12 - a
7 8 N.C. 3 Wei3
Male, N.C. 4 Griin
A-kodiert NG 5 Rosa
N.C. 6 Gelb/Rosa
RESET 7 Schwarz
GND 8 Grau
VCC24 9 Rot
DOUT1 10 Violett
DOUT2 11 Grau/Rosa
N.C. 12 Rot/Blau

| 34
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Kabel fur Encoderschnittstelle (Nr. 11)

Female,
A-kodiert

M12 St. Offene Kabel-
Gerade enden
Pinbelegung Farbbelegung
GND 1 Braun
RESOLVER REF-
5V3
RESOLVER REF+ e ey
CLOCK+ )
INC. A+ s Weif
CLOCK- .
INC. A 4 Grin
DATA+
INC. B+ 5 Rosa
DATA-
INC. B- 6 Gelb
SIN/COS A+ 7 Schwarz
RESOLVER COS+
SIN/COS A- 8 Grau
RESOLVER COS-
SIN/COS B+
REOLVER SIN+ ° Rot
SIN/COS B- )
REOLVER SIN- e Rkl
SIN/COS Z+
ING. 7+ 11 Grau/Rosa
SIN/COS z-
ING. 7- 12 Rot/Blau
HALL U 13 WeiB/Grin
HALL V 14 Braun/Grin
HALL W 15 WeiB/Gelb
N.C. 16 N.C.
N.C. 17 N.C.

Kabel fir Temperatursensor Motor und Bremse (Nr. 12)

Female,

A-kodiert

M12 St. Offene Kabel-
Gerade enden
Pinbelegung Farbbelegung
Brake+ 1 Braun
Brake- 2 WeiB
Temp_Mot+ 3 Schwarz
Temp_Mot- 4 Blau

351



| 36

Informationen
Bestellschlissel — cyber® TAS actuator 2

Aktuator

(1]2]3]a]s[e]7]8]ofto][11][12]1[14][15]16[17[18][19]20 21 [22]2324]25]26]

T A S 2 0 8 5 A 040LBJ 012L1JLYJ LL\T‘IJNNN
BaugroBe Getriebe- Anbau
3 Zeichen (Pos. 5-7): libersetzung 1 Zeichen
085 =085 3 Zeichen 1 = Axialer Anbau
(Pos. 15-17)
012 =12
Produktgruppe Spannungsklasse Geber
4 Zeichen (Pos. 1-4) 1 Zeichen (Pos. 13) 2 Zeichen (Pos. 21-22)
TAS2 = cyber® TAS Aktuator B=<60V, IK = Endat PLd
2. Generation HL = BiSS-C
Baulange Aktivteil Temperatursensor
3 Zeichen (Pos. 10-12) 1 Zeichen (Pos. 19):
040 = 40 mm Y = PT 1000
020 = 20 mm
Bremse

1 Zeichen (Pos. 18)
1 = mit Bremse
0 = ohne Bremse

Kabelbaugruppe

1]2]3]a]s][e]7]8[ofto]11]12]1]14]15]16[17[18]19]20 |21 [22]23][24]25][26]27]

‘CASYST‘—‘TASZ085‘—‘L0500‘—‘CLHCNHCN‘
Produktgruppe Bauldnge Konvektionierung
6 Zeichen (Pos. 1-6) 5 Zeichen (Pos. 16-20) Signal Bremse
CASYST = Systemkabel L0500 = 500 mm 2 Zeichen (Pos. 13)

L1000 = 1000 mm CN = Stecker M12
Produktzuordnung Konvektionierung
7 Zeichen (Pos. 8-15) Signal Geber
TAS2085 = Tas 2. Generation 2 Zeichen (Pos. 13)
BaugroéBe 085 CN = Stecker M12

Konvektionierung
Leistung

2 Zeichen (Pos. 13)
CL = Kabelschuhe
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Rad
1]2]3]a]s[e]7]8[ofto][11]12]1]14][15]16][17][18]19]
R A D21 8 0,1 - 0 8 0,1 - B 9 2 N N
\ Il I L L
Radbreite Shore-Harte
3 Zeichen 2 Zeichen (Pos. 16-17)
(Pos. 10-12) 92 = 92 Shore
080 = 80 mm
Bohrbild Radbelag
1 Zeichen (Pos. 8) 1 Zeichen (Pos. 15)
1 = Standard B = Besthane
V = Vulkollan
Raddurchmesser VerschleiB
3 Zeichen (Pos. 5-7) 1 Zeichen (Pos. 13)
180 = 180 mm 1 = mit VerschleiBindikator
200 = 200 mm
Produktgruppe

4 Zeichen (Pos. 1-4)
RAD2 = Rad fiir cyber® TAS actuator 2
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Informationen
Bestellschlussel

cyber® simco® line 2

| 1[2fsfafsfelvr[sf[ofofr][2]afa]s]e[7[s[ofof1]2]3]a]s5[6[7]s]
I T [l B T [ e R B ‘AHO | 0) 7% 9% O - By 0 00
‘ Feldbusschnittstelle
Baureihe 2 Zeichen (Pos. 14-15): Sonderausfiihrung
3 Zeichen CA = CANopen 4 Zeichen (Pos. 25-28):
(Pos.1-3) ET = Ethernet-basiert 0000 = Standard
xXxXxx = Zahlnummer
Sonderversion
Nennausgangsstrom Ruckfihrungssystem Motorgeber
3 Zeichen (Pos. 5-7): 2 Zeichen (Pos. 21-22):
007 =7,5 A, 00 = EnDat 2.2 / BiSS-C / SSI / Resolver /
015 =15 A, Sin/Cos-Encoder (wenn SIM2007 /
050 =50 A, SIM2007)
100 = 100 A, Uberlastfaktor 01 = EnDat 2.2 / BiSS-C / SSI / Resolver /
1 Zeichen (Pos. 12): Sin/Cos-Encoder / Inkrementalgeber +
A ) S = 2-fach Innen Hall (Weﬂﬂ SIM2050 / S|M2100)
Zwischenkreisspannung
1 Zeichen (Pos. 4):
2 =48V
Kihlung Safety Ausfiihrung
1 Zeichen (Pos. 11): 2 Zeichen (Pos. 19-20):
C = Konvektion 00 =STO nach SIL3/PL e
01 = STO, SBC, SP (EnDatFS),
Encoder-Emulation
Gehéuseausfﬂhrung (I’]UI’ SIM2050 / SIM21 OO)
1 Zeichen (Pos. 10):
C = Schaltschrankausfihrung
IP20 (nur SIM2007 / Geritegeneration
SIM2019) 1 Zeichen (Pos. 24):
F = Dezentrale Ausfihrung B = 2. Generation
IP65
Spannungsversorgung Anschlusstechnik
1 Zeichen (Pos. 8): 2 Zeichen (Pos. 17-18):
D = Gleichspannung 00 = Standard
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Informationen
Service-Konzept

PRE-SALES

Beratungskompetenz

- Beste Losungen durch kompetente
Applikationsberechnung und
Antriebsauslegung

- Kundenspezifische Lésungen sowie
hdchste Innovationskraft

Kundenschulung und Webinare

- Individuell gestaltete Inhalte und
spezifische Schulungsprogramme

- Aufzeichnungen der WITTENSTEIN
Webinare, um Produkte und Lésungen
kennenzulernen

CAD POINT

- Technische Datenblatter und 3D-Daten —
mit ein paar Klicks zur gewtinschten Information

cymex®
Optimierung Ihres Antriebsstrangs

cymex® — die bewahrte Software zur
Optimierung des Antriebssystems

cymex® ermoglicht eine einfache Dimensionierung
und Beurteilung des gesamten Antriebsstrangs
(Applikation + Transformation + Motor + Getriebe)

UnterstUtzung und langjahrige Erfahrung in der
Auslegung

Unsere Dienstleistungen
im Uberblick



https://cyber-motor.wittenstein.de/de-de/service/

AN

WITTENSTEIN cyber motor

AFTER-SALES

Professioneller Support flir einen
sicheren Start

- Unterstltzung bei Installation und Inbetriebnahme
- Individuelle Schulung zur Inbetriebnahme

- Betriebsanleitungen mit Informationen zur
Inbetriebnahme und zum Einbau

- Optimale Anbindung des Systems an lhre
Applikation

WITTENSTEIN Service Portal

- Unterstitzung Uber den gesamten Lebenszyklus lhres
WITTENSTEIN-Produktes

- Sofortzugriff auf Produktinformationen
- Schnelle Montage und Inbetriebnahme

- Play lloT mit Smart Services

Mehr Informationen zum

WITTENSTEIN Service Portal

Instandhaltung

Proaktives Handeln minimiert das Ausfallrisiko

Personliche und unmittelbare Bearbeitung Ihrer
zeitkritischen Reparaturanliegen

MaBgeschneiderte Instandsetzung von héchster
Qualitét und Sorgfalt

Applikationsspezifisches
Retrofitting

Professionelles Retrofitting mechanischer
Antriebssysteme

Zuverlassige Kompatibilitatsprifung aktueller Losungen

Beratungshotline

Telefon: +49 7931 493-15800

Fax: +49 7931 493-10200

E-Mail: info@wittenstein-cyber-motor.de

Service-Hotline

Telefon: +49 7931 493-15900

Fax: +49 7931 493-10903

E-Mail: service@wittenstein-cyber-motor.de

Technical Support
Telefon: +49 7931 493-14800
E-Mail: wem-support@wittenstein.de


https://www.wittenstein.de/de-de/service/service-portal/
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Informationen
Antriebsauswahl und Auslegung

WITTENSTEIN Sizing Tools — mehrere Wege zum Ziel >

Unser Softwareportfolio fiihrt Sie zur optimalen Antriebsauswahl

MaBblatter und CAD- / CAE-Daten kdnnen Sie komfortabel herunterladen, das passende Produkt schnell und einfach aus-
wahlen oder komplexe Kinematikablaufe prézise bis ins Detail auslegen — unsere Softwareldsungen flihren auf unterschiedli-
chen Wegen zu einer optimalen und zuverldssigen Antriebsauswahl in allen Achsen.

CAD Point
— Your smart catalog

- Leistungsdaten, MaBblatter und CAD-Daten zu allen Getrieben
- Ubersichtliche Dokumentation der Auswahl
- Online verfligbar, ohne Login

www.wittenstein-cad-point.de

cymex®5
— Calculate on the best

B
L]

- Detaillierte Berechnung kompletter Antriebsstrange
- Exakte Nachbildung der Bewegungs- und LastgréBen -y
- Software als Download flr anspruchsvolle Auslegungen

]

www.wittenstein-cymex.de

Weitere Tools

capenas CADENAS
Digitaler Produktkatalog

- 2D-, 3D-CAD und CAE-Modelle, MaB- sowie Datenblatter zu
allen Produkten

- Multi-CAD /CAE: Unterstitzung von etwa 150 nativen und
neutralen Formaten

- Einbindung in die WITTENSTEIN L&sung CAD POINT

- FUr Einfachheit, Schnelligkeit und Auswahlvielfalt beim
Designprozess

https://wittenstein.partcommunity.com

, EPLAN
// Data Portal-Katalog

PLAN - Fur einen reduzierten Projektierungsaufwand in lhrer
Elektrokonstruktion
- Umfassende ProduktverfUgbarkeit in EPLAN Katalog

https://dataportal.eplan.com


https://cyber-motor.wittenstein.de/de-de/leistungen/anwendungen/
https://alpha.wittenstein.de/de-de/produkte/sizing-tools/

Informationen /‘k
Inbetriebnahme und Instandhaltung wirrenstem | cyber motor

WITTENSTEIN Service Portal >

Das webbasierte WITTENSTEIN Service Portal unterstitzt Sie wahrend des gesamten Lebenszyklus Ihres WITTENSTEIN-
Produktes — von der Installation Uber die Inbetriebnahme bis zum Servicefall bzw. Austausch des Antriebs. Hier erhalten Sie
die fUr Ihr Produkt relevanten und aktuellen Informationen, Erlauterungen, technischen Daten, Tutorial-Videos zur Montage
& Inbetriebnahme, Dokumentationen, Firmware Files sowie die Kontaktdaten lhrer Ansprechpartner. Auch die Anfrage von
Ersatzprodukten sowie die Anmeldung von Ricksendungen zur Inspektion oder Reparatur sind im WITTENSTEIN Service
Portal schnell und einfach maéglich.
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Schnell Personlich

Sie erhalten ohne Wartezeit oder Rechercheaufwand Fur weiteren Support gelangen Sie direkt zum

eindeutige Infos zum vorliegenden Produkt. richtigen und kompetenten Ansprechpartner.

Einfacher Zugang Nachvollziehbar

Sie gelangen tUber Desktop-PC und mobile Endgeréte ins Sie erhalten Zugriff auf Firmware im Auslieferungszustand
WITTENSTEIN Service Portal und navigieren intuitiv. sowie auf die aktuellste Version.

Aktuell International

Sie gewinnen Sicherheit, da Daten, Dokumentationen Das Service Portal ist in sechs Sprachen verflugbar

und Software auf neuestem Stand sind. (EN, DE, ES, IT, FR, TR).
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Glossar

Aktuatorkennlinie (rotativ)

Bezeichnung Zeichen Einheit Erlduterung
Dauerdrehmoment Mg, Nm Dauerhaft zuléssiges Drehmoment des Aktuators.
Dauerleistung P, w Dauerhaft zulassige Leistung des Aktuators.
Zwischenkreisspannung Upe \ Gleichspannung am Zwischenkreis.

Drehmomentkonstante berechnet aus Drehmoment und Effektivwert des Stroms.
Drehmomentkonstante K act Nm/A k= K

m
1

Spannungskonstante berechnet aus Scheitelwert der zwischen zwei Phasen

induzierten Spannung und der Drehzahl n bei fremdangetriebenem Aktuator:
Spannungskonstante Ky et Vs o= U,

=
2pn

Effizienzfaktor berechnet aus Drehmoment und Verlustleistung.

Aktuatorkonstante Kect Nm/vVW k= z « ki
mot
3 R,
o Maximal zuldssige Umgebungstemperatur (bei Flussigkeitskiihlung maximale
Umgebungstemperatur 8, ¢ Eintrittstemperatur des Kiihimediums) ohne Leistungsreduktion.
Maximale Wicklungstemperatur Jinax °C Maximal zuléssige Wicklungstemperatur.
Warmeiibergangswiderstand R KW YVarmeupergangsmderstand, der zur Abfuhr der thermischen Verluste nicht
th Uberschritten werden darf.

Maximale Leistung P o act w Maximale Leistung im Kurzzeitbetrieb.
Maximales Drehmoment M. et Nm Maximales Drehmoment bei maximalem Strom | .
Maximaler Strom | A Maximaler Strom (Effektivwert).
Dauerstillstandsdrehmoment Mg ot Nm Dauerhaft zulassiges Drehmoment im Stillstand des Aktuators.
Dauerstillstandsstrom I A %T]L:Terhaft zulassiger Strom (Effektivwert), der zur erlaubten Erwarmung der Wicklung
Leerlaufdrehzahl o act min™! Maximale Drehzahl, die lastlos ohne Feldschwéchung bei Betrieb mit U, erreicht wird.
Bemessungsleistung P, ot w Dauerhaft zuldssige Leistung bei Drehzahi n__ ..
Bemessungsdrehmoment M, oot Nm Dauerhaft zuléssiges Drehmoment bei Drehzahl n__ .
Bemessungsstrom 1 A Dauerhaft zuléssiger Strom (Effektivwert) bei Geschwindigkeit n_ .
Bemessungsdrehzahl nn act min”' Drehzahl, bis zu der M, dauerhaft abgegeben wird.
Haltemoment Bremse M, Nm Haltemoment Bremse statisch (bei 120°C)
Anschlusswiderstand R, Q Widerstand zwischen zwei Phasen bei 20 °C.
Anschlussinduktivitat L, mH Induktivitat zwischen zwei Phasen bei 20 °C.
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WITTENSTEIN cyber motor

Bezeichnung Zeichen Einheit Erlduterung

Elektrische Zeitkonstante 1, ms Elektrische Zeitkonstante, es gilt: t, =L, /R,

Polpaarzahl p Anzahl der Polpaare des Motors.

Massentrégheitsmoment Aktuator J, kgm? k/l:\zzﬁr;tﬁgl;z:;:oment des Aktuatorse ohne Bremse bezogen auf die

Masse Aktuator m., kg Masse des Aktuators.

Ubersetzungsverhéltnis Getriebe iG Ubersetzungsverhltnis des Getriebes.

Wirkungsgrad Getriebe nG % Wirkungsgrad des Getriebes.

Mechanische Drehzahlbegrenzung S1 Nimis1 min-’' Maximal zulassige Drehzahl im Dauerbetrieb aufgrund mechanischer Begrenzungen.
m:ihanische Drehzahlbegrenzung Mimit o min™’ Maximal zuldssige Drehzahl im Maximalbetrieb aufgrund mechanischer Begrenzungen.

Alle angegebenen Werte unterliegen spezifischen Schwankungen, da die verwendeten Materialien sowohl in ihren Eigenschaften als auch in ihren Abmessungen
Toleranzen aufweisen. Die angegebenen Werte sind Mittelwerte, wobei fur Drehmomente, Stréme und Drehzahlen Abweichungen von + 10% zulassig sind.

Die Aktuatorkennlinie ist mit einem konstanten Getriebewirkungsgrad berechnet.

Bei Eingabe mechanischer Belastungsgrenzen wird der nutzbare Betriebsbereich eingeschrankt. Nicht mehr zuldssige Bereiche der vom Motor bestimmten
Maximalkennlinien werden als gestrichelte Linien im Diagramm dargestellt.
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WITTENSTEIN cyber motor

WITTENSTEIN cyber motor GmbH - Walter-Wittenstein-StraBe 1 - 97999 Igersheim - Germany
Tel. +49 7931 493-15800 - info@wittenstein-cyber-motor.de

WITTENSTEIN Inc. - 1249 Humbracht Circle - Bartlett, IL 60103 - USA
Tel. +1 630 540 5300 - info.cyber-motor@wittenstein-us.com

WITTENSTEIN S.P.A. - Via Giosue Carducci 125 - 20099 Sesto San Giovanni Ml - ltaly
Tel. +39 02 241357-1 - info@wittenstein.it

WITTENSTEIN Co., Ltd. - 2-6-6 Shibadaimon Minato-ku - 105-0012 Tokyo - Japan
Tel. +81 3 6680 2835 - sales@wittenstein.jp

WITTENSTEIN (Hangzhou) Co., Ltd. - No. 355 Tianmushan West Road - 311122 Hangzhou - China
Tel. +86 571 8869 5852 / 5851 - info@wittenstein.cn

WITTENSTEIN - eins sein mit der Zukunft

www.wittenstein-cyber-motor.de

Katalog_Servoantriebssystem_de_2025 Anderungen vorbehalten!



	Die Unternehmensgruppe
	WITTENSTEIN cyber motor

	cyber® iTAS® system 2
	Macht alles ganz einfach.
	Differenzialantrieb für FTS und AMR
	Konnektiv auf allen Ebenen
	Lösungen für komplexe Antriebsaufgaben
	Vergleich cyber® iTAS® system 1 und 2

	cyber® TAS actuator 2 – Aktuator
	Technische Daten
	Optionen

	cyber® simco® line – Servoregler
	Technische Daten
	Kabel

	Informationen
	Bestellschlüssel
	Service-Konzept
	Antriebsauswahl und Auslegung
	Inbetriebnahme und Instandhaltung


